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Schwingungserregung wvgl. Erregung, kine-
matische; Kraftvektor

Schwingungsknoten 242, 283, 286 —292

Schwingungsmodell vgl. Modell

Schwingungstilger 259

Schwungrad 83, 255

Sollfunktion 205—210

Spektrum 107, 134, 271, 282—285, 288 —290,
295

Spiel 50, 142, 158—161, 172—174, 293, vgl.
auch Lagerspiel

Sprung 153—158, 163—168, 185—191, 194,
vgl. auch StoB, Ruck, Stufensprung

Stabilitit, asymptotische 181 —183

—, kinetische 182—183, 191, 195—204

—, numerische 295, 299

Stabilititsbedingung 182, 191, 201, 225

Stabilitatsgebiet 199—204, 259

Standsicherheit 305

Steifigkeitsmatrix vgl. Federmatrix

Steuerbarkeit 197, 288

Steuerung, optimale 57, 64—65, 94—95, 210,
237

StoB 142, 154, 156 —160, 205, 302

StoBkraft 145

StoBmittelpunkt 70

Strecklage 19, 22, 40

Struktur eines Mechanismus 23, 30, 34—37,
88—91, 245—247, 265, 269, 279

Stufensprung 154, 158, 216

Substruktur 248 —257, 299

Superposition, modale 297 —298

Superpositionsprinzip 195, 228, 237

Synthese 49

—, dynamische 101, 181, 217, 278 —279, 283

—, harmonische 206—213

— der Kurvenprofile 169, 210—213

System, gemitteltes 139, 297 —300

—, grofles 297, 300

—, lineares 225, 297, vgl. auch Linearisierung

—, nichtlineares 293 —295

—, regulidres 271, 274

—, steifes 295
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System-Matrix 226—227, 237, 249 —251, 296
bis 300, 302

Taylor-Reihe 27, 40, 135, 137, 139, 159, 225

Teilsystem 265, 270—272, 279, 282—285,
288 —290

Textilmaschine 118

Theorie erster Ordnung 128

— zweiter Ordnung 129

— wgl. auch Naherung

Toleranz 48, 49, 143

Topologie 249, 253, vgl. auch Struktur

Torsionsschwingung 253 —257, 272—280, 302

Torsionssteifigkeit, Torsionsfeder 74, 134,
250, 261, 267, 276 —281

Transfermanipulator 214—216

Transformation 113, 148, 255, 299 —300, vgl.
auch Koordinatentransformation

ﬁbersetzungsverhiiltnis 16, 33, 107, 136 —137,
223

Ubertragungsfunktion,
Lagefunktion

Ubertragungsmatrix 245 —248, 270—273, 276

Umkehrlage 70, 184, 186

Umlaufmoment 113

Unbestimmtheit, statische 75

Unstetigkeit 155, 180, vgl. auch Sprung

Unwucht 107—108, 114

kinematische  wgl.

Variationsrechnung 95
Verarbeitungsmaschine 86, 231 —236, 279
Verformung 72, 125—132, 264
VergroBerungsfaktor 189 —191
VergroBerungsfunktion 151 —153, 180, 265
Verpackungsmaschine 49

Versetzung 72—75

Versuchsplan, optimaler vgl. Beschreibungs-
funktion
Vibrationskraft 54, 142, 160, 171

Viergelenkgetriebe 72—75, 87—91, 99,
vgl. auch Kurbelschwinge, Schubkurbel-
getriebe

Vorspannung 193 —196, 304, vgl. auch Kraft-
schluf3

WBK-Methode 174—177

Webmaschine 49

Wellenverlagerungsbahn 54, 80, 145
Wendepunktverschiebung 182, 216
Werkzeugmaschine 241
Winkelbeschleunigung 20, 59, 67
Winkelgeschwindigkeit 19, 59, 67, 92, 95, 134
Wippkran 49

Zahl, komplexe 31—39, 88 —90

Zahlenwert von Frequenzen 194, 264, 285,
289 —290, 293, 303

Zahnradgetriebe 32, 107, 136

Zahnradpaar 255—257, vgl. auch Radergelenk

Zentrifugalkraft 228, vgl. auch Fliehkraft

Zielfunktion 96, 100, 112, 207—209, 244, 301,
vgl. auch Optimierung

Zusatzbewegung 140, 145, 160, 206, 224 —225,
266

Zustand 246

—, instationdrer 295

—, stationérer 152, 162, 178, 295, 301

Zwangsbedingung 16, 18, 30—39, 45, 76, 77,
222, 232—234

Zwangskraft 72—175, 234

Zweischlag vgl. Dyade

Zyklus, kinematischer 162 —165, 179, 182, 184

Zyklusdauer 162—163, 301
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