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288,291-292 
Hillsche Determinante 200 
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Kompensator 65, 107, 114,259 
Kompressor 293 
Kompromiß 112, 115-117,298 
Kondensationsmethode 296-299 
Kondition einer Matrix 272, 283, 299 
Konstrukteur 26, 48, 65, 80, 123-124, 145, 
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KontaktverJust 104 - 106, 118 - 119, 142 - 145 
Kontaktwinkel 81, 105, 145 - 146 
Kontinuum 247, 265,273 - 279,285 
Koordinaten, globale 249, 252, 255 
-, lokale 249 
- , überzählige 222 - 223, 232-233 
-, verallgemeinerte 62 - 63, 142, 220-223, 

227, 232 - 235 
Koordinatensystem 18, 22, 30-31, 36, vgl. 
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Koordinatentransformation 72, 86 - 87, 239, 

298 - 299 
Koordinatenvektor 42 - 43, 220,250, 255,297 
Koppelgetriebe 45, 54, 113, 153, 261 
-, mehrgliedriges 49, 99, 173 
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290 
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Kraft, eingeprägte 57, 162, 221 
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bis 228 
Ljapunov-Funktion 182-183 
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